1. Общие положения.   

В этом разделе описаны возможные варианты использования контроллера и связанные с этим настройки программного обеспечения. Для придания контроллеру требуемой функциональности в него необходимо загрузить файл программы и строку конфигурации. Это делается с помощью сервисной программы (см. п 1.4.1). 

2. Система кодирования имён файлов для Синком-IP.

Имя файла с программой для Синком-IP, в общем случае, выглядит следующим образом:

SinIp_%_???_$$$.bin(hex)

Поле «%» обозначает тип процессора и становится:

· «с» - для контроллеров Синком-IP/DIN(3U) 

· «r» - для контроллеров Синком-IP, выполненных на базе модуля Wiznet
Поле «???» обозначает функциональное назначение и становится:

· «cpi» - головной контроллер КП «Исеть»

· «srl» - программируемый канальный адаптер ЦППС

· «mst» - конвертор протоколов КП «Исеть» (мост)

Поле «$$$» обозначает модификацию по протоколу связи и может быть, например:

· «granit» - для связи в протоколе ТК «Гранит»

· «rpt80» - для связи в протоколе РПТ – дальний (АИСТ) и т.д.

Таким образом полное имя файла может быть (в качестве примера):

Sinip_ c_srl_ compas.bin  - Файл для контроллера Синком-IP/DIN(3U), обеспечивающего связь сервера телемеханики с КП типа «Компас ТМ1.1».

Sinip_ r_cpi_ iset.bin  - файл для контроллера  Синком-IP(Wiznet) выполняющего роль головного контроллера КП «Исеть» и обеспечивающего связь с сервером телемеханики в асинхронном протоколе «Исеть».

Sinip_ c_mst_ granit.bin  - Файл для контроллера Синком-IP/DIN(3U), обеспечивающего связь между КП «Исеть» и сервером телемеханики в синхронном протоколе «Гранит».

3. Протокол «Гранит».

Файл программы - “ Sinip_%_srl_granit bin”

Предназначен для организации связи по синхронным каналам с УТМ типа ГРАНИТ, ГРАНИТ-М и совместимыми с ними по радиальным, магистральным и радиоканалам, а также для организации связи с блок-каркасами, содержащими линейные узлы-ретрансляторы и блоки вывода ТС на щит. Возможно использование для ретрансляции информации на верхний или смежный уровень по каналам телемеханики. Адаптер формирует меандры, подобно ЛУ0 ПУ, фиксирует ответные меандры от КП и ведёт приём информации от КП и отправку запросов и квитанций  от сервера телемеханики.

